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Session rattrapage *”Semestre 2
Jeudi le 01/07/2021 Vendredi le 02/07/2021 Samedi le 03/07/2021 Lundi le 05/07/2021 Mardi le 06/07/2021 Mercredi le 07/07/2021
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Modélsation et Méthodes Electricité et
Capteurs et Systémes non distribution et Regulation Machines Schémas Electrique
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Actionneurs linéaires transport de Industrielle Thermiques et normalisation
convertisseurs optimisations industrielle
I’énergie électrique
i Comportement Construction Technologie et
Techniques de Electricité Capteurs et Tenue en service k% P
MP:MSI1 Qualité et normes mécanique des CND métallique et dimensionnement
surveillance industrielle Actionneurs des matériaux
matériaux soudage meécanique
Electronique Systémes
¥ %% Probabilité et Commande Programmation Mécanique Régulation Réseaux locaux Technologie de ¥ %%
MP:SM1 i programmeée & i embarqués et . i
Statistique numérique API : niveau avancé vibratoire industrielle industriels
VHDL temps réels
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Classe 08h30-10h00 10h30-12h00 08h30-10h00 10h30-12h00 08h30-10h00 10h30-12h00 08h30-10h00 10h30-12h00 08h30-10h00 10h30-12h00 08h30-10h00 10h30-12h00
Modélisation et
Modélisation des Optimisation et
Mécanique des simulation : Comportement des Mécanique Ingénerie assisté Transferts de ek k% Sk
MR: MSS1 systémes recherche
fluides Méthodes des matériaux expérimentale par ordinateur chaleur et de masse
meécaniques Opérationnelle
éléments finis
Modélisation et Modélisation
Synthése Commandes Recherche Analyse et synthése Diagnostic et
simulation : Bonds| Modélisation de Commande dynamique et ek
MR: MRE1 d'observateurs adaptative et Filtrage Optimale | opérationnelle & des systéemes localisation des
de Graphe & réseau| robots mobiles robuste génération de
d'états prédictive Optimisation multivariables défauts
de Pétri mouvements




