Institut Supérieur des Systémes Industriels de Gabés

Calendprier des Examens / Semestre 1

Session Principale

AU: 2018-2019

Classe 13h30-15h00 15h30-17h00 13h30-15h00 15h30-17h00 13h30-15h00 15h30-17h00 08h30-10h00 10h30-12h00 13h30-15h00 15h30-17h00 13h30-15h00 15h30-17h00
MPRO:CSE1 Recheirche MAOdEhASfmU(l & Automatique Energies renouvelable Convertisseurs Machines tournantes F F Electr.omque de Mm.iellsatmn & Fdk Machines statiques
Operationnelle identification D ce lation: Bond graph
: Recherche Modélisation & . , - . ) Systémes embarqués et s programmation labview . Modélisation & . Electronique
MPRO:SM1 Operationnelle identification Automatique Régulation industrielle Convertisseurs DSP (s16) Automatisme & API simulation: Bond graph Programmée et VHDL
MPRO:MSI1 Recheirche Meécanique afes miliewx | Dy namzqu,e dés systemes Régulation industrielle Metftodes de Capteur et actionneur i Meéthode numérique Automatisme & API Gestion de production Sécurité industrielle Anglais scientifiquel
Operationnelle continus mécanique Maintenance (S15)
Classe 08h30-10h00 1030h-12h00 08h30-10h00 1030h-12h00 08h30-10h00 1030h-12h00 08h30-10h00 10h30-12h00 08h30-10h00 1030h-12h00 08h30-10h00 1030h-12h00
, . , , . . , P Automatisme et API . o
MPRO:CSE2| Commande neuro-flove | . Refeaux locaux N Techmqye 46 Réseaux elect'rlques Prote,ctlon 'reseaux Modélisation et Anglais scientifiquel | Programmation labview (13h30-15h00) e Mise en oueuvre de la wmmamf'es des
industriels et supervision communication embarquées électrique commande robot salle 21 commande machines
Technique d Supervision d té mande et opt pour |, Mécatronique des Meécatronique des
MPRO:SM2 | Commande neuro-floue Télé-communication e mqye 'e “pe l?lOn eéj systemes. | commande e ,O pLpour i Sécurité électriques Anglais scientifiquel Systémes electro- ke Modélisation des robots ‘ca 4 dekk
communication industriels robotique . Systémes de Transport
hydraulique
MPRO:MSI2 AMDEC conduite de projet l nstrumentation e{ Machine thermique Froid industriel Manage‘ment d.es risques GMAO Qualité et Normes ke ek ek Ana.lyse de_.s commande
maintenance des systémes industriels et diagnostic des defauts
Classe 13h30-15h00 15h30-17h00 13h30-15h00 15h30-17h00 13h30-15h00 15h30-17h00 08h30-10h00 10h30-12h00 13h30-15h00 15h30-17h00 13h30-15h00 15h30-17h00
. . X . , Circuit logiques . . Modélisation Modélisation et
MR:MRE1 Horx Analy S? 0{6 tS'ystemes Statistique et I-Drocesus lnstrumematton-et Meéthode Numérique o4 stemes‘Embarque’s programmables Programmation labview cinématique de robots | Actionneur en Robotique| Anglais sci 1 identification de
linéaires Stochastique capteur en robotique temps réels reporté (523) . | .
Salle 20 manipulateurs systémes dynamiques
I . . 08h30-10h00
Modlisation et Programmation des Robotique mobile et Meéthodologie du travail |Systéme embarqué temps | Robot série et paralléles Calcul évolutif et i Développement de la
MR:MRE?2 commande de robots g planification de Projet bibliographique S Y , 9 P P Robtique et vision (S24) . . Commande neuro-floue Mise en oueuvre P p .
. robots . . de recherche réel (524) métaheuristique de la commande créativité
manipulateurs trajectoire
(SALLE 11)
PP Modélisation des
Comportement rtement d délisation de la mi Métodologie de 1 Techni Mécanique d Flabilité etsireté des | oo\ oires par dlément
MR:MRM2 ompo, : ement sous compo terften es modélisation de la mise étodo ogt'e ‘ e la Tribologie/Contact ec ‘mques s écanique de systemes struci u. es par éléments pww pww
l'impact matériaux en forme recherche expérimentale Experimentales l'endomagement (S25) (Salle 20) finis: DS(1H) +
EX(IH30 (Salle 20)




